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Veranstaltungsnummer: VA25-00468

Zur Prüfung befähigte Person von

Industrierobotern

Sichere MRK-Systeme: Mensch-Roboter-Kollaboration durch DIN EN ISO 10218

Termin

Do. 27.11.2025, 09:00 Uhr —

Fr. 28.11.2025, 17:00 Uhr

Veranstaltungsort

Haus der Technik e.V.

Hollestr. 1

45127 Essen

Teilnahmegebühren

Präsenz-Teilnahme 1.390,00 €*

Für HDT-Mitglieder 1.290,00 €*

Online-Teilnahme 1.390,00 €*

Für HDT-Mitglieder 1.290,00 €*

Hybrid

Weitere Informationen und die

Möglichkeit zur Online-Buchung

-LVIV�8IMPRELQI�«RHIR�7MI�EYJ der

Veranstaltungs-Webseite.

Stand: 23.07.2025, 09:46 Uhr
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Zur Prüfung befähigte Person von Industrierobotern

(MI�(-2�)2�-73���������PIKX�%RJSVHIVYRKIR�YRH�%RPIMXYRKIR�JþV�HMI�MRLêVIRX�WMGLIVI�/SRWXVYOXMSR��JþV

7GLYX^QE�RELQIR�YRH�HMI�&IRYX^IVMRJSVQEXMSR�JþV�IMR^IPRI�-RHYWXVMIVSFSXIV�JIWX��)VKêR^IRH�PIKX�8IMP���HIV

(-2�)2�-73�������%RJSVHIVYRKIR�YRH�%RPIMXYRKIR�JþV�HMI�-RXIKVEXMSR�ZSR�-RHYWXVMIVSFSXIVR�YRH

-RHYWXVMIVSFSXIVW]WXIQIR�REGL�(-2�)2�-73���������WS[MI�ZSR�-RHYWXVMIVSFSXIV^IPPIR�JIWX��(EW�7IQMREV

IVPêYXIVX�QMX�4VE\MWFIMWTMIPIR�HMI�%RJSVHIVYRKIR�HIV�2SVQ�JþV�HIR�WMGLIVIR�)MRWEX^�YRH�9QKERK�ZSR

OSPPEFSVMIVIRHIR�6SFSXIVR�

(MI�:IVERWXEPXYRK�ZIVQMXXIPX�HIR�8IMPRILQIVR��[MI�6SFSXIV�MR�HIV�-RHYWXVMI�KIJELVPSW�QMX�1IRWGLIR

^YWEQQIREVFIMXIR��YQ�HMI�7MGLIVLIMX�ZSR�%WWMWXIR^VSFSXIVR�MR�HIV�-RHYWXVMI�^Y�KEVERXMIVIR�

Zum Thema

-R�HIV�%YXSQEXMWMIVYRKWXIGLRMO��6SFSXMO
ÉIVúJJRIR�WMGL�RIYI�4IVWTIOXMZIR�HIV�4VSHYOXMZMXêXWWXIMKIVYRK

�HYVGL�-RHYWXVMIVSFSXIV
ÉHYVGL�1IRWGL�6SFSXIV�/SPPEFSVEXMSR��16/
��'SFSXW��GSPPEFSVEXMZI�VSFSXW
�WMRH

OSQTPI\I�1EWGLMRIR��%WWMWXIR^VSFSXIV
��HMI�,ERH�MR�,ERH�QMX�1IRWGLIR�^YWEQQIREVFIMXIR�YRH�HMIWI�MR

IMRIQ�KIQIMRWEQIR�%VFIMXWTVS^IWW�YRXIVWXþX^IR�YRH�IRXPEWXIR�É

&MWLIV�[EVIR�FIMQ�)MRWEX^�ZSR�6SFSXIVR�QIMWX�XVIRRIRHI�7GLYX^IMRVMGLXYRKIR�RSX[IRHMK��YQ�4IVWSRIR��HMI

WMGL�MQ�%VFIMXWJIPH�HIW�6SFSXIVW�FIJERHIR��WMGLIV�KIKIR�:IVPIX^YRKIR�HYVGL�WGLRIPPI�6SFSXIVXIMPI�^Y

WGLþX^IR�

(EW�7IQMREV�WXIPPX�MQ�>YWEQQIRLERK�QMX�(-2�)2�-73��������8IMP���YRH��É�HMI�%RJSVHIVYRKIR�HIV�RIYIR

8IGLRSPSKMI�ER�HMI�4IVWSRIRWMGLIVLIMX�HEV�É

Zielsetzung

(EW�7IQMREV�FILERHIPX�HMI�7MGLIVLIMX�HIV�'SFSXW�MR�HIV�1IRWGL�6SFSXIV�/SPPEFSVEXMSR��16/
�YRH�WXIPPX�HEW

;MWWIR�^YQ�)V[IVF�HIV�5YEPM«OEXMSR�&IJêLMKXI�4IVWSR�^YV�4VþJYRK�ZSR�-RHYWXVMIVSFSXIVR�OSQTEOX�ER�^[IM

8EKIR�^YV�:IVJþKYRK�

USP

6SFSXIV�4VSHYOXRSVQ�(-2�)2�-73������

WMGLIVI�/SPPEFSVEXMSR�1IRWGL�6SFSXIV

6SFSXIV�SLRI�7GLYX^^êYRI�IMRWIX^IR

Programm

����������

����������� &IJêLMKXI�4IVWSR�-RHYWXVMIVSFSXIV�-

%Q�IVWXIR�8EK�HIW�7IQMREVIW�[IVHIR�HMI�IYVSTêMWGLIR�2SVQIR��HMI�HMI�7MGLIVLIMXWERJSVHIVYRKIR

ER�OSPPEFSVMIVIRHI�6SFSXIV���

����������
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08:00–16:00 Befähigte Person Industrieroboter II

Am zweiten Tag des Seminares liegt der Fokus auf den Anforderungen an die Sicherheit von...


