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Veranstaltungsnummer: VA25-01321

Industrieroboter und Cobots in KMU:

Produktivität steigern und Kosten senken

Von der Potenzialanalyse bis zur sicheren Implementierung - Ihr Weg zur

erfolgreichen Automatisierung

Termin

Mo. 27.10.2025, 09:00 Uhr —

Di. 28.10.2025, 16:30 Uhr

Veranstaltungsort

Haus der Technik e.V.

Hollestr. 1

45127 Essen

Teilnahmegebühren

Präsenz-Teilnahme 1.390,00 €*

Für HDT-Mitglieder 1.290,00 €*

Online-Teilnahme 1.390,00 €*

Für HDT-Mitglieder 1.290,00 €*

Hybrid

Weitere Informationen und die

Möglichkeit zur Online-Buchung

-LVIV�8IMPRELQI�«RHIR�7MI�EYJ der

Veranstaltungs-Webseite.

Stand: 03.09.2025, 11:28 Uhr
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Industrieroboter und Cobots in KMU: Produktivität steigern

und Kosten senken

-R�>IMXIR�ZSR�*EGLOVêJXIQERKIP�YRH�WXIMKIRHIQ�/SWXIRHVYGO�HYVGL�HIR�KPSFEPIR�;IXXFI[IVF�WXILIR�ZMIPI

9RXIVRILQIR�ZSV�HIV�,IVEYWJSVHIVYRK��MLVI�4VSHYOXMSR�I­^MIRXIV�^Y�KIWXEPXIR��%YXSQEXMWMIVYRK�MWX�HEFIM�IMR

7GLPþWWIP��HSGL�HMI�9QWIX^YRK�MWX�SJX�LIVEYWJSVHIVRH�
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7MI�0IMGLXFEY���-RHYWXVMI��YRH�OSPPEFSVEXMZI�6SFSXIV��'3&38W
�WMGLIV�MR�-LVIR�&IXVMIF�MRXIKVMIVIR�OúRRIR�

;MV�^IMKIR�-LRIR��[MI�7MI�HMI�%YXSQEXMWMIVYRKWTSXIR^MEPI�-LVIV�*IVXMKYRK�MHIRXM«^MIVIR��XIGLRMWGLI�/SR^ITXI

IRX[MGOIPR�YRH�KPIMGL^IMXMK�HMI�KIWIX^PMGLIR�%RJSVHIVYRKIR�FI^þKPMGL�1EWGLMRIRWMGLIVLIMX�YRH

%VFIMXWWGLYX^�IVJþPPIR�

9RWIV�7IQMREV�FMIXIX�-LRIR�OSROVIXI�%RWêX^I�YRH�&IMWTMIPI��HMI�7MI�HMVIOX�MR�-LVIQ�9RXIVRILQIR�RYX^IR

OúRRIR��YQ�XVSX^�FIKVIR^XIV�6IWWSYVGIR�-LVI�4VSHYOXMSRWOETE^MXêXIR�^Y�WXIMKIVR�

)MR�[MGLXMKIV�&IWXERHXIMP�HIW�7IQMREVW�WMRH�*EPPFIMWTMIPI�YRH�OSROVIXI�*VEKIWXIPPYRKIR�HIV�8IMPRILQIRHIR�

-R�+VYTTIREVFIMXIR�LEFIR�7MI�HMI�1úKPMGLOIMX��-LVI�IMKIRIR�%YXSQEXMWMIVYRKWTVSNIOXI�SHIV

4VSFPIQWXIPPYRKIR�IMR^YFVMRKIR��+IQIMRWEQ�QMX�HIR�ERHIVIR�8IMPRILQIRHIR�IVEVFIMXIR�7MI

0úWYRKWERWêX^I��HMI�HMVIOX�EYJ�-LVI�FIXVMIFPMGLIR�%RJSVHIVYRKIR�ER[IRHFEV�WMRH�

(MIW�WXIPPX�WMGLIV��HEWW�7MI�RIFIR�XLISVIXMWGLIW�;MWWIR�EYGL�OSROVIXI�,ERHPYRKWWGLVMXXI�QMXRILQIR�[IVHIR�

HMI�7MI�REGL�HIQ�7IQMREV�WSJSVX�YQWIX^IR�OúRRIR�

Zum Thema

%RKIWMGLXW�HIW�;IXXFI[IVFWHVYGOW�HYVGL�+PSFEPMWMIVYRK�YRH�HIW�*EGLOVêJXIQERKIPW�KI[MRRX�HIV�WMGLIVI

)MRWEX^�ZSR�6SFSXIVW]WXIQIR�JþV�OPIMR��YRH�QMXXIPWXêRHMWGLI�9RXIVRILQIR�MQQIV�QILV�ER�&IHIYXYRK�

-Q�*SOYW�WXILIR�HMI�TVE\MWRELI�9QWIX^YRK�ZSR�6SFSXIVW]WXIQIR�YRXIV�)MRLEPXYRK�HIV�KIWIX^PMGLIR

:SVWGLVMJXIR�HIW�%VFIMXWWGLYX^IW�YRH�HIV�1EWGLMRIRWMGLIVLIMX�

(MIWIW�7IQMREV�FMIXIX�IMRI�7GLVMXX�JþV�7GLVMXX�%RPIMXYRK��ZIVQMXXIPX�OSROVIXI�0úWYRKIR�JþV�HMI�+IWXEPXYRK�

WS[MI�&IWX�4VEGXMGIW�^YV�-RXIKVEXMSR�ZSR�6SFSXIVW]WXIQIR�MR�FIWXILIRHI�4VSHYOXMSRWTVS^IWWI�

(EFIM�[IVHIR�FIVIMXW�MQ�7IQMREV�4VSFPIQWXIPPYRKIR�HIV�8IMPRILQIRHIR�FILERHIPX�YRH

,ERHPYRKWIQTJILPYRKIR�IVEVFIMXIX�

Zielsetzung

7GLVMXX�JþV�7GLVMXX�%RPIMXYRK�ZSR�HIV�4SXIR^MEPEREP]WI�FMW�^YV�9QWIX^YRK

*YRHMIVXI�/IRRXRMWWI�^YQ�)MRWEX^�ZSR�-RHYWXVMIVSFSXIVR�YRH�'SFSXW�MR�/19

,ERHPYRKWIQTJILPYRKIR�JþV�OSROVIXI�4VSFPIQWXIPPYRKIR�HIV�8IMPRILQIRHIR

äFIVFPMGO�þFIV�HMI�KIWIX^PMGLIR��RSVQEXMZIR�%RJSVHIVYRKIR�FI^þKPMGL�%VFIMXWWGLYX^�YRH

1EWGLMRIRWMGLIVLIMX

6MWMOSQMRHIVYRK�YRH�WMGLIVIR�-RXIKVEXMSR�ZSR�6SFSXIVW]WXIQIR

;MVXWGLEJXPMGLOIMXWFIXVEGLXYRK�(S�-8�=SYVWIPJ�6SFMXMO�ZW��8YVR�/I]�0úWYRK

Programm
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Überblick über verschiedene Robotersysteme: Industrieroboter, Cobots, mobile

RoboterKonzepterstellungTakt-, Reichweiten, NutzlastAuswahlkriterien der

SystemkomponentenDigitaler ZwillingVorteile der Simulation...

14:30–14:45 Kaffeepause

09:00–09:30 Begrüßung und Einführung

Vorstellung des Seminarziels und der AgendaWarum Automatisierung und Robotik gerade für kleine

und mittlere Unternehmen...


