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Veranstaltungsnummer: VA26-00627

Elektrische Kleinmotoren und Kleinantriebe

/SWXIRI­^MIRXI�%RXVMIFI�JþV�%YXSQSXMZI��'SRWYQIV�)PIGXVSRMGW�

1IHM^MRXIGLRMO��1EWGLMRIRFEY��1IGLEXVSRMO

Termin

Di. 03.03.2026,�������9LV��

Mi. 04.03.2026,�������9LV

Veranstaltungsort

,EYW�HIV�8IGLRMO�I�:�

,SPPIWXV���

������)WWIR

Teilnahmegebühren

Präsenz-Teilnahme 1.695,00 €*

Für HDT-Mitglieder 1.545,00 €*

Präsenz

;IMXIVI�-RJSVQEXMSRIR�YRH�HMI

1úKPMGLOIMX�^YV�3RPMRI�&YGLYRK

-LVIV�8IMPRELQI�«RHIR�7MI�EYJ�HIV

:IVERWXEPXYRKW�;IFWIMXI�

Stand: 03.08.2026, 20:07 Uhr

https://stage.hdt360.de/verein-mitgliedschaft/
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+VYRHOIRRXRMWWI�^YV�%YWPIKYRK�ZSR�/PIMR�%RXVMIFIR�QMX�)PIOXVSQSXSV�JþV�-RKIRMIYVI�YRH�8IGLRMOIV�[IVHIR

ZIVQMXXIPX��(EFIM�[MVH�EYJ�HMI�ZIVWGLMIHIRIR�'LEVEOXIVMWXMOE�HIV�IMR^IPRIR�1SXSVIRX]TIR�YRH

%RXVMIFWIMRLIMXIR��+PIMGLWXVSQQSXSVIR��41('�1SXSVIR��&þVWXIRPSWI�1SXSVIR��&0('��&0%'��4171�

;IGLWIPWXVSQQSXSVIR��%W]RGLVSRQSXSVIR��9RMZIVWEPQSXSVIR��7GLVMXXERXVMIFI��7XIPPERXVMIFI
�YRH�HIVIR

%RWXIYIVYRK�IMRKIKERKIR��%RLERH�X]TMWGLIV�%R[IRHYRKWJêPPI�[MVH�HMI�WEGLKIVIGLXI�%YW[ELP�HIW

1SXSVTVMR^MTW�YRH�HMI�/SR^ITXMSR�IMRIW�%RXVMIFW�IVPêYXIVX��(MI�8IMPRILQIV�WSPPIR�HE^Y�FIJêLMKX�[IVHIR

%RXVMIFWOSQTSRIRXIR�YRXIV�XIGLRMWGLIR�YRH�úOSRSQMWGLIR�%WTIOXIR�^Y�FI[IVXIR�WS[MI�KIIMKRIXI

:SVKEFIR�JþV�HIVIR�&IWGLEJJYRK�JIWX^YPIKIR�

Zum Thema

)PIOXVMWGLI�/PIMRERXVMIFI�ZSR�IMRMKIR�;EXX�FMW�^Y�QILVIVIR�LYRHIVX�;EXX�OSQQIR�MR�HIR�YRXIVWGLMIHPMGLWXIR

&IVIMGLIR�^YV�%R[IRHYRK��8]TMWGLI�)MRWEX^KIFMIXI�WMRH�^YQ�&IMWTMIP�,MPJWERXVMIFI�MR�*ELV^IYKIR�EPPIV�%VX�

)PIOXVS[IVO^IYKI�YRH�%YXSQEXMWMIVYRKWXIGLRMO�MR�+IFêYHIR�SHIV�*IVXMKYRKWERPEKIR��4SWMXMSRMIV���7XIPP��SHIV

7IVZSERXVMIFI�«RHIX�QER�EFIV�EYGL�MR�HIV�9RXIVLEPXYRKWIPIOXVSRMO�WS[MI�MR�1IHM^MR��YRH�1IWWXIGLRMO�

(YVGL�HEW�FVIMXI�%R[IRHYRKWWTIOXVYQ�YRH�HMI�YRXIVWGLMIHPMGLIR�1SXSVTVMR^MTMIR�LEX�WMGL�IMR�JEWX

YRþFIVWGLEYFEVI�:EVMERXIRZMIPJEPX�EYWKIFMPHIX��(MIW�IVWGL[IVX�HMI�%YW[ELP�YRH�HMI�(MQIRWMSRMIVYRK�JþV�HIR

%R[IRHIV�WSPGLIV�%RXVMIFI�SHIV�JþLVX�SJX�^Y�RMGLX�STXMQEPIR�0úWYRKIR�

Zielsetzung

(EW�7IQMREV�KMFX�IMRIR�äFIVFPMGO�þFIV�HMI�[MGLXMKWXIR�/PIMRQSXSVIR�YRH�MLVI�%R[IRHYRKWQúKPMGLOIMXIR��7MI

IVLEPXIR�9RXIVWXþX^YRK��HIR�EQ�FIWXIR�KIIMKRIXIR�%RXVMIF�JþV�HIR�NI[IMPMKIR�)MR^IPJEPP�^Y�«RHIR��(IV

STXMQMIVXI�YRH�OSWXIRI­^MIRXI�&IXVMIF�HIW�)PIOXVSQSXSVW�WXILIR�HEFIM�MQ�:SVHIVKVYRH��(MIWI�%WTIOXI�WMRH

FIWSRHIVW�JþV�HIR�)MRWEX^�MQ�%YXS�[MGLXMK��(MI�%YWPIKYRK�ZSR�/PIMRERXVMIFIR�[MVH�IFIRWS�FILERHIPX�[MI�HEW

8LIQE�1EKRIX[IVOWXSJJI�YRH�HMI�0IMWXYRKWIPIOXVSRMO�JþV�HMI�1EWGLMRIR�É

Programm

����������

����������� &IKVþ�YRK��:SVWXIPPYRK�YRH�)MRJþLVYRK

Dr.-Ing. Tobias Heidrich

Technische Universität Ilmenau

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

����������� +VYRHPEKIR�HIV�%RXVMIFWXIGLRMO

Dr.-Ing. Tobias Heidrich

Technische Universität Ilmenau

£�7XVYOXYVIR�IPIOXVMWGLIV�%RXVMIFI

£�;MVOIPIQIRXI�YRH�0EWXOIRRPMRMIR

£�äFIVXVEKYRKWQIGLERMWQIR�YRH�&I[IKYRKWJSVQIR
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10:45–11:00 Kaffeepause

11:00–12:30 Elektromechanische Energiewandlung

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

• Physikalische Grundlagen

• Gestaltungspielräume im elektrischen und magnetischen Feld

• Kraftberechnung in Magnetkreisen

12:30–13:30 Gemeinsames Mittagessen

13:30–15:00 Analyse von Antriebsaufgaben

Dr.-Ing. Tobias Heidrich

Technische Universität Ilmenau

• Randbedingungen und Bemessungsgrößen

• Betriebsarten und Erwärmung

• Ansteuerung und Regelung

15:00–15:15 Kaffeepause

15:15–16:45 Wirkungsweise elektrischer Maschinen

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

• Gleichstrommaschinen und vereinfachtes Ersatzmodell

• Ausbildung eines Drehfeldes

o Modell Asynchronmaschine

o Modell Synchronmaschine

04.03.2026

08:30–10:00 Ausführungsformen und Einsatz von bürstenbehafteten Motoren

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

• Gestaltungsmöglichkeiten von Anker- und Erregerkreis

• Ausführung der Kommutierungsbauteile (Bürste / Kommutator)

• Abschätzende Dimensionierung einer einfachen Antriebsaufgabe

10:00–10:15 Kaffeepause

10:15–11:45 Bauformen und Verhalten elektronisch kommutierter Motoren

• Ausführungsformen und Eigenschaften

• Elektronische Kommutierung mit block- und sinusförmigen Strömen

• Anwendungsbeispiele
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����������� KIQIMRWEQIW�1MXXEKIWWIR

����������� &IXVMIFWZIVLEPXIR�ZSR�(VILJIPHQEWGLMRIR

£�%W]RGLVSRQEWGLMRI

:IVIMRJEGLXI�)VQMXXPYRK�HIW�&IXVMIFWZIVLEPXIRW

&IWGLVIMFYRK�ZSR�,SGLPEYJ��YRH�&VIQWZSVKêRKIR

+VYRHTVMR^MT�HIW�IRIVKMII­^MIRXIR�&IXVMIFIW

£7]RGLVSRQEWGLMRI

&IXVMIFWZIVLEPXIR�EQ�WXEVVIR�2IX^�QMX�ZEVMEFPIQ�4SPVEH[MROIP

&IXVMIFWZIVLEPXIR�QMX�4IVQERIRXQEKRIXIR�MQ�KIVIKIPXIR�&IXVMIF

����������� /EJJIITEYWI

����������� )RX[MGOPYRKWXVIRHW

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

Dr.-Ing. Tobias Heidrich

Technische Universität Ilmenau

Referenten

DH

Dr.-Ing. Tobias Heidrich

Technische Universität Ilmenau

8IGLRMWGLI�9RMZIVWMXêX�-PQIREY

(V��-RK��8SFMEW�,IMHVMGL�MWX�[MWWIRWGLEJXPMGLIV�1MXEVFIMXIV�MQ�*EGLKIFMIX�/PIMRQEWGLMRIR�ER�HIV

8IGLRMWGLIR�9RMZIVWMXêX�-PQIREY��(SVX�JSVWGLX�YRH�PILVX�IV�EYJ�HIQ�+IFMIX�HIV�%YWPIKYRK�WS[MI

QIWWXIGLRMWGLIR�9RXIVWYGLYRK�IPIOXVMWGLIV�1EWGLMRIR��2EGL�HIV�4VSQSXMSR�KVþRHIXI�IV�HMI

*MVQE�)PIOXVSQSXSVIRXIGLRMO�-PQIREY�+QF,��HMI�WMGL�QMX�HIV�)RX[MGOPYRK�ZSR�VSXMIVIRHIR

1EWGLMRIR�FIJEWWX�

PM

Prof. Dr.-Ing. Andreas Möckel

Technische Universität Ilmenau

*EGLKIFMIX�/PIMRQEWGLMRIR��89�-PQIREY��-PQIREY


